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Catki nieoznaczone - metody catkowania

Teoria

Twierdzenie 1 (o catkowaniu przez czesci) Jezeli funkcje f i g maja ciagte pochodne, to
/.f[;l‘-]g‘{_;r)d;r- = f(z)g(x) — /f’[;v]g(r}d;r.

Twierdzenie 2 (o catkowanin przez podstawienie) Jezeli

1. funkcja f: I — R jest ciagta na przedziale [,
2. funkcja g : J — I ma ciggta pochodna na przedziale J,

to

/ f(z)dz = [ Flg(0))g'(t)dt = F(g(t)) +C,

gdzie F jest dowolna funkcja pierwotng funkcji f oraz €' € R.

Przyktady

Przyklad 1 Catkowanie przez czeéci:

/g; sin(z)dz = { f("') =z ¢'(x) =sin(z)

I \xr) l aqlaT) — COSs|

«: }=:1:-(—.w-|.- ;)_./1.(_“,‘3_I Nz =

= —xcos(x) + /cos(.?:)d.r = —xcos(z) + sin(z) + C

Przyklad 2 Catkowanie przez podstawienie:

t=x2-3
. ‘ t)dt = (2% — 3)'dx
/ wsin(z? — 3)dr = / sin(z? — 3) - xdx = :([(}f _ 21_{;1_ 3)da = / sin(t) - =dt =
%dt = xdr
1 1 1,
=3 sin(t)dt = —3 cos(t) + C' = 75005(.7; -3+C
1 dr inz. Gertruda Gwozdi-Lukawska
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Zadanie 1 Oblicz catki (przez czesci):
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Zadanie 2 Oblicz catki (przez podstawienie):
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Zadanie 3 Oblicz catki:
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